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Thema:
Entwicklung eines automatisierten Mechanismus fur den Abwurf von
Repeater Knoten auf einem hundeartigen Roboter
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Zusammenfassung:

Nach Literaturanalyse wird ein Abwurfmechanismus fur Repeater Nodes zun&chst
mittels geeigneter CAD-Software erstellt und anschliefend implementiert, welcher an
einem hundeartigen Roboter angebracht werden kann. Dabei soll der Abwurf mit
einem Signal initiiert und anschlielend automatisiert ausgefihrt werden kénnen. Nach
dem Abwurf soll der Repeater ohne Beschadigung in einer vordefinierten Position
landen (Antennen oben), wofir ebenfalls ein Mechanismus an dem Repeater (z.B.
unter Verwendung des Schwerpunkts) entwickelt wird. SchlieBlich werden an dem
entwickelte System Funktionstests durchgefihrt.
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